SPECYFIKACJA TECHNICZNA

wykonania i odbioru robét dotyczacych

WYMIANY DZWIGU SZPITALNEGO DO TRANSPORTU PIONOWEGO
0SOB NIEPELNOSPRAWNYCH W BUDYNKU CHIRURGII
SPECJALISTYCZNEGO SZPITALA
IM. EDWARDA SZCZEKLIKA
W TARNOWIE



I. WSTEP

1. Przedmiotem Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace dostawy fabrycznie nowego dzwigu

osobowego szpitalnego, demontazu i utylizacji starego, montazu i uruchomienia nowego dzwigu wraz z

dopuszczeniem do eksploatacji przez Urzad Dozoru Technicznego oraz przeszkoleniem pracownikéw

Zamawiajacego w zakresie obstugi dzwigu w siedzibie Zamawiajacego.

2. Zakres robdt objetych specyfikacja:

Wykonanie demontazu i utylizacja starego dzwigu.

Malowanie szybu i maszynowni farbami emulsyjnymi w kolorze biatym.

Wykonanie  o$wietlenia szybu 1 maszynowni oraz gniazd elektrycznych 230V
(wg PN-EN 81-1).

Transport elementéw dzwigu na miejsce instalacji.

Montaz nowego dzwigu.

Wykonanie wszelkich prac budowlanych zwiazanych z montazem nowego dzwigu (obrébke wokét
oscieznic drzwi szybowych, otworéw w maszynowni, gipsowanie, szpachlowanie, malowanie itp.) w
celu pozytywnego przeprowadzenie rejestracji dzwigu przez UDT oraz przywrdcenia waloréw
estetycznych budynku.

Obudowa na przystankach 0,1 i 2 stala nierdzewna ,,satyna mat” wokoét drzwi — nadproze i dwie
$ciany boczne ( szpalety)

Wymiana kabla zasilajacego dzwig z rozdzielni do maszynowni.

Wykonanie interkomowej taczno$ci awaryjnej miedzy kabing, a dyzurka pielggniarek.

Wykonanie pomiaréw elektrycznych.

Wykonanie ekspertyzy oraz wystawienie protokotu budowlanego dotyczacego wytrzymato$¢ szybu i
maszynowni.

Sporzadzenie dokumentacji dzwigu wymaganej do badania przez UDT-CERT.

Rozruch dzwigu, regulacje. Przygotowanie mas do prob.

Udziat w rejestracji dzwigu przez UDT

Uzyskanie wymaganych aktualnymi przepisami prawa dopuszczen i zezwolen na eksploatacje
dzwigu szpitalnego wraz z oplacaniem kosztéw czynnosci Dozoru  Technicznego zwiazanych z

rejestracja i dopuszczeniem dzwigu do eksploatacji.

3. Nazwy i kody robét:

45000000-7 — Roboty budowlane
45310000-3 - Roboty instalacyjne elektryczne

45313000-4 — Instalowanie wind i ruchomych schod6éw



II. WYMOGI ZWIAZANE Z DOKUMENTACJA TECHNICZNA DZWIGU

Wykonawca jest zobowiazany do wykonania:

1. Inwentaryzacji dzwigu i maszynowni;

2. Opracowania dokumentacji techniczne;j :

II1.

Iv.

2.1.Dokumentacja winna by¢ sporzadzona zgodnie z obowiazujacymi przepisami i normami dla
dzwigéw elektrycznych z maszynownia gérna.

2.2.Wymagane jest, aby dokumentacja, atesty, po§wiadczenia i wszelkie instrukcje byly napisane w
jezyku polskim.

2.3.Sporzadzona dokumentacja powinna zawieraC: atesty, po$wiadczenia i instrukcje, dokumentacj¢
techniczno rozruchowa, dokumentacj¢ dla konserwatora (wykaz czynno$ci konserwacyjnych dla
zamontowanego dzwigu uwzgledniajac czasookres wykonania tych czynnosci, schematy elektryczne

wraz z instrukcja), doktadny opis wszelkich instalacji windy i budynku.

STAN ISTNIEJACY: PARAMETRY ISTNIEJACEGO DZWIGU:
e Typ: elektryczny

e Udzwig: 500kg

e Szeroko$¢ szybu: 2000mm

® Glgbokos¢ szybu: 2600mm

e Podszybie: 1170mm

e Nadszybie: 3400mm

*  Wysokos¢ podnoszenia: 13200mm

e Przystanki/dojscia: 4/4

e Maszynownia: gbrna nad szybem
CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA MONTOWANEGO DZWIGU:

PARAMETRY NOWEGO DZWIGU:

e Typ osobowy, elektryczny VVVF 2/1, fabrycznie nowy,
przystosowany do przewozu oséb niepetnosprawnych
Oferowany dzwig musi spetnia¢: ~ Krajowe normy:
PN-EN 81-1 + A3:2010 PN-EN 81-28:2004,
PN-EN 81-70:2005, PN-EN 81-70:2005/A1:2006,
PN-EN 13015+A1:2008
oraz PN-EN 12015:2006 w zakresie
kompatybilnosci elektromagnetycznej aparatury sterowe;
* Udzwig 1600 kg
e Predkos¢ 1,0 m/s

*  Wysokos¢ podnoszenia 13,2 m



Podszybie
Nadszybie
Przystanki/dojscia
Szyb
Maszynownia
Zasilanie
Przeciwwaga

Naped

Sterowanie

Tablica sterowa

Przyciski w kabinie

Sygnalizacja w kabinie

Oznaczenie przystankow
Przyciski na pigtrach
Sygnalizacja na pigtrach
Kabina

- Wymiary

- Wykonanie

- Sufit

- Podloga
- Drzwi kabinowe

- Wykonanie drzwi

1170 mm

3400 mm

4/4,

szer. 2000 mm, gt. 2600 mm (wym. wewngtrzne)

gbrna nad szybem — istniejaca,

tréjfazowe 400V, o$wietlenie 230V — 50 Hz,

nowa rama z wykorzystaniem istniejacych klockow,

silnik bezreduktorowy z VVVF; 13,5 kW przeniesienie

napedu za pomoca lin stalowych, posadowienie wciagarki na
istniejacych belkach,

zbiorcze gora — dot, zjazd awaryjny grawitacyjny do

najblizszego przystanku z otwarciem drzwi, zjazd pozarowy (do
podiaczenia z centralki p.poz) - dzwig zjezdza na przystanek
ewakuacyjny, otwiera drzwi przy statym zasilaniu, stacyjka blokada
drzwi oraz stacyjka jazda ekspresowa w kabinie z blokada kluczyka
w pozycji zalaczonej, laczno$¢ alarmowa — interkom na dyzurke
(posrednie polaczenie ze stuzbami ratowniczymi), sterowanie nie

wyposazone w kod dostgpu, obstuga mozliwa bez dodatkowego

czytnika.

mikroprocesorowa

nierdzewne, pod$wietlane z alfabetem Braile’a do wyboru pigter,
otw. / zam. drzwi, alarm, interkom,

polaczenie alarmowe (panel stal nierdzewna ,satyna mat”),
wentylator, stacyjka jazd ekspresowych, stacyjka blokady drzwi
wyswietlacz pozycji jazdy kabiny, strzatki

kierunkowe, wezwanie, przeciazenie, informacja glosowa

0,1,2,3

wezwanie gora - dot, kasety stal nierdzewna

wyswietlacz pozycji i kierunku jazdy kabiny

nieprzelotowa

1440 x 2350 x 2100 mm z 1 wej$ciem

$ciany — stal nierdzewna Faktura typu ,,LEN” lustro na

potowie tylnej S$ciany, porecz na $cianie tylnej oraz na $cianach
bocznych, $wiatto awaryjne, kurtyna §wietlna

podwieszany ptaski ze stali nierdzewne;j ,,satyna mat”

dzielony - dwa prostokaty, otwierany od $rodka kabiny, o$wietlenie
jarzeniowe w suficie

wyktadzina antyposlizgowa

1 szt,

stal nierdzewna Faktura ,,LEN”



- Wymiary drzwi 1100 x 2000 mm

- Préog Alu standard
*  Drzwi przystankowe szt. 4
- Typ teleskopowe 2-panelowe
- Wykonanie stal nierdzewna Faktura typu ,,LEN”
- Wymiary 1100x 2000 mm
- Oécieznice stal nierdzewna
- Préog Alu standard

V. WARUNKI PROWADZENIA ROBOT BUDOWLANYCH

1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie 3 dni od daty podpisania umowy przekaze Wykonawcy teren budowy

2. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac wszelkie urzadzenia zabezpieczajace

i $rodki niezbedne do ochrony robdt i bezpieczenstwa uzytkownikéw budynku

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za utrzymanie czystosci i zabezpieczenia miejsca
realizacji robdt przed ingerencja obstugi i uzytkownikéw czynnego obiektu w okresie realizacji
zamoéwienia do odbioru koncowego.

Nalezy zwréci¢ szczegllna uwage na to, aby w trakcie prac nie doszto do uszkodzenia ani
zanieczyszczenia innych elementéw budynku i jego wyposazenia

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako

rezultat realizacji rob6t albo personel Wykonawcy

VL. OCHRONA SRODOWISKA

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowal w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dotyczace

ochrony $rodowiska naturalnego

VII. OCHRONA PRZECIWPOZAROWA

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej, bedzie utrzymywac sprawny sprzet

przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi przepisami na terenie realizacji zadania.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostgpem os6b trzecich



VIII. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I TRANSPORTU

8.1.Rodzaje sprzgtu uzywanego do rob6t montazowych pozostawia si¢ do uznania przez Wykonawce
przy jednoczesnym zachowaniu norm ochrony $rodowiska i przepiséw dotyczacych uzytkowania.
Prace montazowe nalezy wykonywaé przy uzyciu drobnego sprzgtu pomocniczego oraz wskazanego

przez producenta urzadzenia oraz odpowiednie drabiny i rusztowania

8.2. Wykonawca zobowiazany jest do stosowania takich §rodkéw transportu, ktére pozwola uniknaé
uszkodzenia i odksztalcen montowanych urzadzen i materiatéw. Zatadunek i roztadunek materiatéw
nalezy prowadzi¢ zgodnie z przepisami BIOZ i przepisami o ruchu drogowym. Urzadzenia powinny
by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniem w czasie transportu. Na terenie

szpitala urzadzenia nalezy transportowa¢ wozkami obstugiwanymi recznie

IX. WYKONANIE ROBOT

9.1. Montaz nalezy poprzedzi¢ sprawdzeniem tolerancji szybu windowego

9.2. W szybie mozna umieszcza¢ wylacznie przewody zwiazane z praca dzwigu

9.3 Montaz urzadzenia dzwigowego nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcja producenta. Zespot
napgdowy dzwigu powinien by¢ zamontowany w sposdb uniemozliwiajacy przenoszenie si¢ drgan na
konstrukcje budynku.

9.4. Szczegétowe wymagania jakimi powinien odpowiada¢ szyb dzwigu okreslaja przepisy o dozorze

technicznym

X. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Przed przystapieniem do prac nalezy przeprowadzi¢ kontrol¢ przygotowania do prac. Kontrola ta
powinna polega¢ na m.in. na sprawdzeniu wymaganych uprawnien ekipy wykonawczej i zabezpieczenie
w $rodki BHP.
Kontrola powinna obejmowac:
e Kontrolg gotowego szybu windowego
e Kontrole migdzy operacyjna obejmujaca prawidtowo$¢ wykonania robo6t ulegajacych
zakryciu
e Kontrole koncowa polegajaca na sprawdzeniu braku uszkodzen mechanicznych, rys,

wgniecen i trwatych zabrudzen



XI. ODBIOR ROBOT

11.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja powykonawcza i wymogami nadzoru
technicznego, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
11.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega utozenie przewoddéw kabli
11.3. Dokumenty do odbioru
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac:
¢ Dokumentacje powykonawcza
® Protokoty z dokonanych pomiaréw
¢ Protokoty odbioru robot zanikajacych
Koncowy odbidér realizacji zamowienia uzalezniony jest od pozytywnego przeprowadzenia

rejestracji dzwigu przez UDT oraz przywrdcenia waloréw estetycznych budynku.

Zalacznik:
1. przekrdj poziomy dzwigu elektrycznego Q-1600 kg



