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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
CZESC OGOLNA

1.  OkreSlenie przedmiotu zamowienia
Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogélna przedsigwzigcia: Rozbiorka pochylni na terenie
Specjalistycznego Szpitala im. Edwarda Szczeklika w Tarnowie
1.1.
1.2.Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1) Zamawiajacy: Specjalistyczny Szpital im. Edwarda Szczeklika w Tarnowie
2) Instytucja finansujaca inwestycje: Specjalistyczny Szpital im. Edwarda Szczeklika w
Tarnowie
3) Organ nadzoru budowlanego: Powiatowy Inspektorat Nadzoru Budowlanego,
4) Wykonawca: begdzie wybrany w wyniku rozstrzygnigcia przetargu nieograniczonego
5) Zarzadzajacy realizacja umowy: Specjalistyczny Szpital im. Edwarda Szczeklika w
Tarnowie
1.3 Charakterystyka przedsi¢ewzigcia
Ogdlny zakres robot
Zakres robot objetych zamowieniem obejmuje roboty o charakterze rozbiorkowym zwiazane
z rozbidrka pochylni
Zakres robot obejmuje:
= demontaz okladziny plyty zelbetowej z asfaltu z wywiezieniem do utylizacji
= demontaz plyty zelbetowej pochylni z wywiezieniem do utylizacji
= demontaz podpor zelbetowych ptyty pochylni z wywiezieniem do utylizacji
= demontaz balustrady pochylni z wywiezieniem na ztom
= Montaz brakujacej balustrady pochodzacj z demontazu (ptyta spocznika schodow
zewngetrznych)
1.4 Dokumentacja techniczna okreslajaca przedmiot zamoéwienia i stanowiaca
podstawe do realizacji robot:
e szczegOlowa specyfikacja techniczna dotyczace wykonania robot ogoélnobudowlanych
rozbidrkowych,
e przedmiar robot.
1.5  Zgodnosé robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i ich zgodno$¢ z przedmiarem robot i
specyfikacja techniczng wykonania i odbioru robdt oraz instrukcjami zarzadzajacego
realizacja umowy i zasadami wspotczesnej sztuki budowlane;j.
2. Prowadzenie robét
2.1 Ogdlne zasady wykonania robot
Z uwagi na zakres prac, og6lne wymagania odnosnie planowanych robdt budowlanych
mieszcza si¢ w powszechnie przyjetych zasadach prac remontowych i modernizacyjnych, w
tym szczegblnie w stosowanych dotychczas ,,Warunkach technicznych wykonania i odbioru
robot budowlanych” opracowanych przez Instytut Techniki Budowlanej w Warszawie.
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jako$¢
robot, za ich zgodno$¢ z ww. warunkami technicznymi wykonania i odbioru robdt,
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych oraz poleceniami zarzadzajacego
realizacja umowy.
Polecenia zarzadzajacego realizacja umowy beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez
niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez wykonawcg, pod grozba wstrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytutu poniesie wykonawca.



2.2 Teren budowy

2.2.1 Charakterystyka terenu budowy

Roboty budowlane zwiazane z realizacja zamowienia beda koncentrowaé si¢ glownie w
rejonie obiektu przeznaczonego do rozbiorki. Teren wokot budynku nie stwarzajacy
przeszkod w realizacji robot.

2.2.2  Przekazanie terenu budowy — frontu robot
Zamawiajacy protokolarnie przekazuje wykonawcy front robot w czasie i na warunkach
okreslonych w umowie.

W czasie przekazania terenu zamawiajacy przekazuje wykonawcy:
e kopig zgloszenia rozbiorki

2.2.3 Ochrona i utrzymanie terenu budowy

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ placu budowy oraz wszystkich materiatow i
elementdw wyposazenia uzytych do realizacji robot od chwili rozpoczgceia do ostatecznego
odbioru robot. Przez caty ten okres urzadzenia lub ich elementy beda utrzymane w sposob
satysfakcjonujacy zarzadzajacego realizacja umowy. Moze on wstrzymac realizacje robot
jesli w jakimkolwiek czasie wykonawca zaniedbuje swoje obowiazki konserwacyjne.

2.2.4 Ochrona wtasnosci i urzadzen
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiejkolwiek szkody, spowodowane przez jego
dziatania

2.2.5 Ochrona srodowiska w trakcie realizacji robot

W trakcie realizacji rob6t wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony $rodowiska. W okresie
realizacji, do czasu zakonczenia robot, wykonawca bedzie podejmowat wszystkie sensowne
kroki zeby stosowa¢ si¢ do wszystkich przepiséw i normatywoéw w zakresie ochrony
srodowiska na placu budowy i poza jego terenem, unika¢ dzialan szkodliwych dla innych
jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie zanieczyszczen, hatasu lub innych
czynnikow powodowanych jego dziatalnoscia.

2.2.6 Zapewnienie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na miejsce realizacji robot i begdzie utrzymywal wyposazenie
konieczne dla zapewnienia bezpieczenstwa. Zapewni wyposazenia w urzadzenia socjalne,
oraz odpowiednie wyposazenie i odziez wymagana dla ochrony zycia i zdrowia personelu
zatrudnionego na placu budowy. Uwaza sig, ze koszty zachowania zgodnosci z
wspomnianymi powyzej przepisami bezpieczenstwa i ochrony zdrowia sa wliczone w ceng
umowna.

Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich przepisow prawnych obowiazujacych w
zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Bedzie stale utrzymywal wyposazenie
przeciwpozarowe w stanie gotowosci, zgodnie z zaleceniami przepisow bezpieczenstwa
przeciwpozarowego, na placu budowy, we wszystkich urzadzeniach maszynach i pojazdach
oraz pomieszczeniach magazynowych. Materiaty tatwopalne beda przechowywane zgodnie z
przepisami przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w
miejscach niedostgpnych dla osob trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie
straty powstate w wyniku pozaru, ktory mogtby powsta¢ w okresie realizacji robot lub zostat
spowodowany przez ktoregokolwiek z jego pracownikow.



2.4 Dokumenty budowy

a) Dokumenty wchodzace w sktad umowy;

b) Protokoty przekazania placu budowy (frontu robdt) wykonawcy ;

¢) Umowy cywilno-prawne ze osobami trzecimi i inne umowy i porozumienia cywilno-
prawne;

d) Protokoty odbioru robot,

2.4.1 Przechowywanie dokumentow budowy

Wszystkie dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy we wiasciwie
zabezpieczonym miejscu. Wszystkie dokumenty zagubione beda natychmiast odtworzone
zgodnie ze stosownymi wymaganiami prawa. Wszystkie dokumenty budowy begda stale
dostepne do wgladu zarzadzajacego realizacja umowy zarzadzajacego realizacja umowy oraz
upowaznionych przedstawicieli zamawiajacego w dowolnym czasie i na kazde zadanie.

3. Zarzadzajacy realizacja umowy

Zarzadzajacy realizacja umowy w ramach posiadanego umocowania od zamawiajacego
reprezentuje interesy zamawiajacego na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci
realizacji robot budowlanych z dokumentacja projektowa, specyfikacjami technicznymi,
przepisami, zasadami wiedzy technicznej oraz postanowieniami warunkéw umowy. Dla
prawidtowej realizacji swoich obowiazkéw, zgodnie z przepisami prawa budowlanego,
zarzadzajacy realizacja umowy pisemnie wyznacza inspektora nadzoru dziatajacego w jego
imieniu, w zakresie przekazanych im uprawnien i obowiazkéw. Wydawane przez nich
polecenia maja moc polecen zarzadzajacego realizacja umowy.

4. Materialy i urzadzenia
4.1 Zrbdta uzyskiwania materiatow i1 urzadzen
e brak wbudowanych materialow

4.2.
Materiaty pochodzace z rozbidrki:

e wykonawca wywiezie na wysypisko wraz z utylizacja
4.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow i1 urzadzen
Wykonawca jest zobowigzany zapewni¢. zeby materialy 1 urzadzenia tymczasowo
sktadowane na budowie, byly zabezpieczone przed uszkodzeniem. Musza one w kazdej
chwili by¢ dostepne dla przeprowadzenia inspekcji przez zarzadzajacego realizacja umowy.

5. Sprzet

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych roboét i srodowisko. Sprzgt uzywany do
robdt powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy oraz powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow 1 ilosci wskazaniom zawartym w szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Liczba i
wydajno$¢ sprze¢tu powinna zagwarantowac¢ wykonanie zamowienia w terminie umownym.

6. Transport
Liczba i rodzaje $srodkdéw transportu musza zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w projekcie 1 szczegdtowych specyfikacjach technicznych, wskazaniami



zarzadzajacego realizacja umowy oraz dotrzymanie terminu umownego wykonania
zamowienia..

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy musza spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego, szczegodlnie w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom umowy, beda
usunigte z terenu budowy na polecenie zarzadzajacego realizacja umowy.

Wykonawca jest zobowiazany usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie uszkodzenia i
zanieczyszczenia spowodowane przez jego pojazdy na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

7. Kontrola jakosci roboét
Wszelkie prace zwigzane z realizacja zamowienia winny si¢ odbywaé pod nadzorem
uprawnionego kierownika budowy.

8. Odbiory robdt i podstawy platnosci
Zasady odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

9. Przepisy zwiazane

9.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywac zgodnie z obowiazujacymi w Polsce normami i
normatywami.

9.2 Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowiazany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zar6wno przez
wladze panstwowe jak i lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sa w
jakiejkolwiek sposob zwiazane z prowadzonymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.

Najwazniejsze z nich to:
1.Ustawa Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r. (Dz.U. Nr 89/1994 poz.414) wraz z
pOzniejszymi
zmianami.
2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 75, poz.
690)
2.Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marca 2003 r. (Dz.U.
Nr 80/2003) wraz z p6zniejszymi zmianami
3.Ustawa o dostepie do informacji o Srodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. (DZ.U. Nr 109/2000 poz. 1157)
5.Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej I Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatow oraz nowych metod
wykonywania
robot budowlanych (Dz.U. Nr 10/1995, poz. 48).



Szczegotowa Specyfikacja Techniczna Nr 1
ROBOTY ROZBIORKOWE

1. Przedmiot

Przedmiotem specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z rozbidrka, wyburzeniami i demontazem elementéw konstrukcyjnych pochylni Zelbetowej wraz z
balustradg stalowg
Specyfikacja techniczna stanowi dokument pomocniczy przy realizacji i odbiorze wystepujacych tutaj
robot budowlanych

1.1. Zakres robot

= demontaz oktadziny ptyty zelbetowej z asfaltu z wywiezieniem do utylizacji

= demontaz ptyty zelbetowej pochylni z wywiezieniem do utylizacji

= demontaz podpor zelbetowych ptyty pochylni z wywiezieniem do utylizacji

= demontaz balustrady pochylni z wywiezieniem na ztom

= Montaz brakujacej balustrady pochodzacj z demontazu (ptyta spocznika przy schodach
zewnetrznych)

1.2. Materialy pochodzace z rozbiorki

Gruz betonowy, elementy metalowe materiaty pochodzace z rozbidrki, nalezy odpowiednio
posortowaé, i wywiez¢ na wysypisko $mieci. Wywdz gruzu i materiatdw pochodzacych z rozbidrki
spoczywa na wykonawcy robot.

1.3. Sprzet

W czasie prowadzonych prac rozbidrkowych bedzie wykorzystywany taki sprzet jak: tomy, kilofy,
oskardy, mioty, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna, wciggarki reczne lub
elektryczne, Dopuszcza sie stosowanie maszyn jak: spycharki, fadowarki, koparki, mtoty
pneumatyczne itp. — zaleznosci od warunkdw lokalnych w czasie realizacji prac rozbiorkowych.

1.4. Transport

Wywoz materiatdw z rozbidrki bedzie sie odbywat samochodami samowytadowczymi

1.5. Wykonanie robot

Prace rozbiorkowe wykonywac recznie. Przy rozbidrkach konstrukcyjnych nalezy bezwzglednie
przestrzegac przepiséw BHP i wykonac stosowne zabezpieczenia w obrebie prowadzonej rozbidrki.

1.6. Kontrola jakosci
Polega na sprawdzeniu kompletnosci dokonanej rozbidrki i sprawdzeniu braku zagrozen na miejscu
1.7. Jednostka obmiaru

Jednostkami obmiarowymi sa:
- powierzchnie oktadzin, posadzek - m?,



- balustrady m
- rozbierane konstrukcje zelbetowe - m3,

1.8. Odbior robot

Inspektor nadzoru na podstawie zapisow dokonywanych przez upowaznione osoby, bedzie dokonywat
odbioru robét rozbidrkowych lub ulegajacych zakryciu. W przypadku stwierdzenia wykonania wadliwie
robdt, lub zakryciu elementéw lub robét, inspektor nadzoru moze wystgpi¢ do wykonawcy o odkryciu
elementéw lub robot ulegtych zakryciu.

1.9. Podstawa ptatnosci

Wg zawartej umowy.

1.10. Przepisy zwiazane

Szczegotowe przepisy z zakresu warunkéw BHP przy robotach rozbiérkowych - Rozporzadzenie

Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych z dnia 28.03.72 - Dz. U. Nr. 13 poz. 93 z
po6zniejszymi zmianami.



