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ST-E-01 - Roboty Elektryczne Wewnetrzne 230/400 V AC

Instalacje elektryczne wewtizne: str. 1 do 32

1.1. WSTEP

1.1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej /S wymagania dotyegce wykonania i odbioru
instalacji elektrycznych w budynku szpitalnego nezipmie 1l i lll pietra, obejmuicego oddziat
ginekologiczno — polimiczy i noworodkéw z &odkiem intensywnej terapii patologii noworodka,
Specjalistycznego Szpitala im. E. Szczeklika w daie

2.1.2 Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna /ST/ jest stosowana, jatkuthent przetargowy kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

3.1.3. Zakres robot obgtych ST
Roboty, ktérych dotyczy Specyfikacja, obejmuyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu
budowe instalacji elektrycznej w wymienionym obiekcie zijie z punktem 1.1.

Niniejsza specyfikacja techniczna awéana jest z wykonaniem n/w robot.

- demonta rozdzielnic i istniejcych instalacji w obiekcie

- monta rozdzielnic i tablic elektrycznych,

- monta kabli i przewodéw oraz rur, listew i kanatow irlsizyjnych,

- monta opraw,

- monta osprzitu elektrycznego,

- dostawa, montai uruchomienie pozostatych udzen,

- wykonaniem pomiarébw i badania stanu technicznegdnieigcych instalacji nie

modernizowanych
- wykonaniem pomiaréw powykonawczych
- wykonanie préb rozruchu instalacji

4.1.4. Og6lne wymagania dotyegce robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny, za j&kach wykonania oraz za ich zgodidoz dokumentagj
projektows, ST i poleceniami lzyniera.

2.2. MATERIALY
Do wykonania robot obtych projektem wykonawczym madpy¢ stosowane wyroby producentéw
krajowych i zagranicznych posiadeg¢ aprobaty techniczne wydane przez odpowiednigting
Badawcze. Wykonawca uzyska przed zastosowaniembanakceptagj Inzyniera Budowlanego

1.2.1. Instalacje
Do budowy instalacji elektrycznej stosuje Bastpujagce materiaty podstawowe:
- kable elektroenergetyczne miedziane typu YKY
- przewody kabelkowe miedziane typu YDY; YLY
- przewody jedngylowe miedziane typu DY, LY
- osprzt elektryczny —4czniki, przyciski, gniazda
- osprzt elektryczny do prefabrykacji tablic i rozdzielni
- oprawy elektryczne

2.2.2. Aparatura

Dopuszcza si zastosowanie aparatury zrych firm pod warunkiem zachowania odpowiednich
parametréw technicznych i jak@owych.
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3.2.3.Zrbdta uzyskania materiatow
Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek aniatéw przeznaczonych do rob6t Wykonawca
przedstawi szczegétowe informacje dotyamz zamawiania tych materiatdw i odpowieddigiadectwa
bada. Inspektor mze dopuyci¢ tylko te materiaty, ktére posiadaj
- certyfikat na znak bezpiearstwa okrélonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch
oraz widciwych przepisdw i dokumentow technicznych.
- deklaracji zgodngi lub certyfikat zgodnéci z Polsls Normg lub aprobat techniczm, w
przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono RieijsNormy, jezeli nie g certyfikacp okreslona,
ktore spetniaj wymogi ST.

4.2.4. Materiaty nieodpowiadajce wymaganiom
Materialy te zostan przez Wykonawg wywiezione z terenu budowy, gl zlozone w miejscu
wskazanym przez #tyniera. Kady rodzaj robot, w ktérym znajdujsie niezbadane i niezaakceptowane
materialy Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, diczsk z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

5.2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedo czasu, gdyedla one potrzebne do robat,
bylty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadposveoja jakd¢ i whasciwosci do robot i byly
dostpne do kontroli Iayniera.

3.3. SPRET
Wykonawca jest zobowtany do uywania takiego spetu, ktoéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu, na jaké¢ wykonywanych robot. Spet uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofegt
Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typdw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, lub w
projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez/niera; w przypadku braku ustalev takich
dokumentach spez powinien by uzgodniony i zaakceptowany przezyniera. Wykonawca dostarczy
dla Inzyniera kopie dokumentéw potwierdzeych dopuszczenie spitm do wytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

4.4, TRANSPORT
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéhodkéw transportu, ktére nie wphyn
niekorzystnie, na jaké wykonywanych robét i wikiwosci przewaonych materiatéw. Liczba
srodkéw transportu dilzie zapewnia prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkrgmi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniachzyniera, w terminie przewidzianym umaw
Wykonawca bdzie usuwda na biezgco, na wlasny koszt wszelkie —zanieczyszczenia sgowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojadzdiacterenu budowy.

5.5. WYKONANIE ROBOT
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rag@idnie z umow, projektem organizacji robot
oraz za jaké& zastosowanych materiatdbw i wykonywanych robét,icta zgodné¢ z dokumentagj
projektows, wymaganiami ST, oraz poleceniamkyniera.
Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie WgsSoi
wszystkich elementéw robét zgodnie z wymiarami kdreymi okr&lonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera.
Nastpstwa jakiegokolwiek kdu spowodowanego przez Wykonaww wytyczeniu i wyznaczeniu
robét zostay, jesli wymaga: tego ledzie Inzynier, poprawione przez Wykonagoa wiasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia rob6t lub wyznaczenia wyscikprzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich dokfadnét.
Decyzje Irkyniera dotycace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementéiot keda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy udantacji projektowej i w ST, a tal w
normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzjiyimer uwzgtdni wyniki bada materiatow i
robdt, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada& naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na
rozwazng kwestk.
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5.1.1.

5.1.2.

5.1.2.

5.1.3.

5.1.4.

Polecenia Inyniera kedg wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawe pod grdbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytphnosi
Wykonawca.

1.5.1. Wymagania ogolne i szczegétowe dotyce projektowanych instalacji elektrycznych
wnetrzowych

Wstp

Bez wzgtdu na rodzaj instalacji i spos6b ich monta naley przeprowadzi nastpujace roboty
podstawowe:

- demontae

- trasowanie

- monta konstrukcji wsporczych i uchwytow
- przefcia przezciany i stropy

- monta& sprz:tu i osprztu

- taczenie przewodow

- podefcia do odbiornikow

- przylaczanie odbiornikow

- ochrona przed potzaniem

- ochrona antykorozyjna

Demontae

Demontae przewidzianegsprzed rozpocxiem inwestycji wiciwej i obejmuj demonta istniegcych

rozdzielnic pgtrowych w zakresie zfuinym dla potrzeb placu budowy. Na poziomie Ikt@ w

istniejacej rozdzielnicy na poziomie Il gra zlokalizowanej w lewej klatce schodowej, gudienie

obwodéw odbiorczych zasigych dotychczas odbiorniki w pomieszczeniach 1d®711.36 i pom. 11.39
— pomieszczeniaghlg zasilanie z nowych rozdzielnicgbiowych. ewentualny demoritdej rozdzielnicy
pozostaje w decyzjiaytkownika obiektu w implikacji czy rozdzielnica fesiezlzdna dla pracy innych
obwodéw odbiorczych.

Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegazkolizyjnie z innymi instalacjami i wdzeniami,
powinna by przejrzysta, prosta i degina dla prawidtowej konserwacji i remontéw. Wskazgest, aby
przebiegata w liniach poziomych i pionowych.

Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow

1.Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane dmzehia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny &yamocowane do podta w sposob trwaty, uwzelniajacy
warunki lokalne i technologiczne, w jakich danadtecja lgdzie pracowé oraz sam rodzaj instalacji.
2.Przy ukladaniu przewodow na uchwytach:

- odlegtaci miedzy uchwytami dla przew. kabelkowych nie powinny licksze nk 0,5 m.

- rozstawienie uchwytow powinno éyakie, aby odleglxi migdzy nimi ze wzgidoéw estetycznych byly
jednakowe, uchwyty mdzy innymi znajdowaly gi w poblizu sprztu i osprztu, do ktérego dany
przewdd jest wprowadzany oraz aby zwisy przewodaéydny uchwytami nie byty widoczne

3.Przy uktadaniu przewodow na specjalnie utworzbmediaach:

- na przygotowanej trasie nale podiaza specjalne (korytka, wsporniki i.t.p.) mocawagodnie z
projektem i odpowiednimi instrukcjami,

- po sprawdzeniu jakoi mocowah oraz ich zgodn&ei z projektem i instrukcjami monta na poditaach
tych naley uktada& przewody kabelkowe ,Jluzem” lub mocowéw zaleznosci od wymagé okreslonych
w projekcie, rodzaju przewodéw kabelkowych orazlku trasy poziomego, pionowego )

Przejcia przezsciany i stropy

1.Wszystkie przépia obwodow instalacji elektrycznych przézany stropy i.t.p. muszbyé chronione
przed uszkodzeniami.

2.Przejcia wymienione wyej nalery wykonywa w przepustach rurowych.

3.0bwody instalacji elektrycznych przechadych przez podtogi mugzby¢ chronione do wysokai
bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jaklmny przed uszkodzeniem mechanicznym
mozna stosowarury stalowe, z tworzyw sztucznych, ksztattownkarytka i.t.p.
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4 Wprzypadku stosowania specjalnie utworzonych @gd{korytka, drabinki) przdgia te musz by¢
dostosowane do wymiaréw podio Zaleca s, aby w takich przypadkach otwory do p&epyty
wykonywane przy robotach budowlanych. Do pagitdych mana mocowd sprzt i osprzt, zawsze
jednak zgodnie z pkt. 5.1.5.

5.Ze wzgtdoéw paarowych przy wszystkich przgjach przewodéw elektrycznych stosdwsie do
zalec@ opisu technicznego opracowania wykonawczego

5.1.5. Monta sprzetu i osprzetu
1.Sprzt i osprzt instalacyjny naley mocow& do podida w spos6b trwaly zapewnigy mocne i
bezpieczne jego osadzenie.
2.Do mocowania spetu i osprztu mog stuzy¢ konstrukcje wsporcze przyaane do podiea za
pomog kotkéw i srub rozporowych.

5.1.6. taczenie przewodow
1.W instalacjach elektrycznych wimzowych hczenia przewoddéw nalg wykonywa w sprzcie i
osprz:cie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie wolno stesg pokczei skrgcanych.
2.W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne. mapyprowadzone fabrycznie na zestmz przewody,
sposob przyiczenia nalgy uzgodné z projektantem.
3.Przewody musgby¢ utozone swobodnie i nie mady¢ naraone na nagi i dodatkowe nagrenia.
4.Do danego zacisku nale przylczy¢ przewody o przekroju i w liczbie, do jakich zacign jest
przystosowany.
5.W przypadku zastosowania zaciskéw, do ktérycleway § przylaczane za poma@ooczek, pomidzy
oczkiem a nakitka oraz pomgdzy oczkami powinny znajdowssie podktadki metalowe, zabezpieczone
przed korozj w spos6b umdiwiaj gcy przeptyw pgdu.
6.Dlugas¢ odizolowanepyly powinna zapewniaprawidtowe przydczenie.
7.Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodumigze powodowd uszkodzé mechanicznych.

5.1.7. Podejcia do odbiornikéw
1.Podejcia instalacji elektrycznej do odbiornikdw naje wykona& w miejscach bezkolizyjnych,
bezpiecznych oraz w sposéb estetyczny.
2.Podejcia od przewoddéw ufmnych w podiodze naty wykonywa w rurach stalowych lub z
odpowiedniego PCV zamocowanych pod powierzghpodtogi. Rury musg spetni@ odpowiednie
warunki wytrzymatéciowe i by wyprowadzone ponad podglo wysokdci koniecznej dla danego
odbiornika.
3.Podejcia zwieszakowe stosowalla odbiornikéw zasilanych od goéry. Podig zwieszakowe naig
wykona jako sztywne lub elastyczne, w zaiesci od warunkéw technologicznych.
4.Do odbiornikbw zamocowanych &eianach podégia naley wykona przewodami utéonymi na tych
scianach.

5.1.8. Instalowanie pojedynczych aparatéw i odbionow.
1.Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie:
a)aparaty i odbiorniki naly mocowa& zgodnie ze wskazaniami podanymi w instrukcji mooveej
wytwarcy.
b)oprocz wymagaz pkt. a) nalgy przestrzeganastpujgcych warunkow:
- jezeli odbiornik lub aparat jest mocowany na konstjilktalezy ja uprzednio umocowazgodnie z
projektem,
- odbiornik lub aparat natg mocowa srubami lub wketami do kotkéw rozporowych
- $ruby naley umieszczé we wszystkich otworach maszyny lub aparatuzaggiych do mocowania,
(niedopuszczalne jest nie wykorzystanie wszysthigbhorow montaowych)
- odchylenie odbiornika lub aparatu od pionu lutzipmu nie mae przekracza 5° ,jeeli instrukcja
wytworcy nie podaje inaczej,
- 0§ napdu recznego aparatu powinna znajddveke na wysokeéci umazliwiajacej wygodne i bezpieczne
przestawienie naplu z poziomu obstugi; zalecagsaby kracowe potgenia napdu znajdowaly si na
wysokdsci od 0,5 do 1,5 m,
- jezeli przed montzem odbiornika lub aparatu, mocowanych bérpdnio na podhu, warstwa
wykonczeniowa nie zostata paiona, naley w otwory shigce do umieszczania kotew i@ koiki
wystapce o kilka centymetréw ponad przewidywany pozionrstay wykaiczeniowej, a urgdzenia
mocowa po stwardnieniu warstwy wykeozeniowej i wygciu kotkdw.
2.Wprowadzanie przewodéw do odbiornikéw i aparastakych
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5.1.9.

- zewretrzne warstwy ochronne pragizonych przewoddéw wolno usuwaylko z tych czsci przewodu,
ktére po pajczeniu ledg niedosgpne

- w przypadku, gdy instalacja jest wykonana przeawod kabelkowymi, a aparat lub odbiornik jest
wyposaony w dtawik, naley uszczelnt przewdd jak dla instalacji w wykonaniu szczelnym

- przewody odbiornikéw statych nie powinny przeosapezen, a przewdd ochronny powinien rdie
wickszy nadmiar diugei niz przewody robocze

3.kaczniki naley mocowa& zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 9.1 i 9.2y - 71/E — 06150
oraz instrukgj montazowg wytworcy.

4 taczniki naleey montowa na wysokéci umazliwiaj acej:

- bezpieczne sterowanie rag@m ecznym,

- bezpieczny dogp do aparatu,

- obserwagj oraz obstug elementdéw sygnalizggych standcznika, jeeli to jest wymagane
5.Przyhczanie do zaciskéwgtéznika (przedcznika, sterownika) naty wykona zgodnie ze schematem
pofaczen. W facznikach jednoprzerwowych przewody zasid& naley przylczy¢ od strony zaciskow
nieruchomych.

6.t aczniki krzywkowe :

- potazenie dwigni tacznika naley wyregulow& w ten sposob, abyadzyt on obwdd elektryczny
zgodnie z programem,

- rolka dzwigni powinna obracasic swobodnie, w razie potrzeby najepokry¢ ja smarem

- przy montau wylacznika naley zatary¢ uszczelki i dokgci¢ pokrywe obudowy.

Przyhczanie odbiornikow

1.Miejsca padczen zyt przewoddw z zaciskami odbiornikéw powinnycébgoktadnie oczyszczone. Samo
pofaczenie musi by wykonane w sposéb pewny pod watgm elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i ¥gro

2.Przyhczenia sztywne wykonywaw rurach sztywnych wprowadzonych begganio do odbiornikow
oraz przewodami kabelkowymi. Wykahge dla odbiornikéw statych, przymocowanych do paet i
nieulegagcychzadnym przesunciom.

3.Przewody wychodze z rur powinny by zabezpieczone przed mechanicznymi uszkodzeniaotaiciz
np. przez zatenie tulejek izolacyjnych.

4.W miejscach naimnych na uszkodzenia mechaniczne przewody dopr@amaddo odbiornikow musz
by¢ chronione.

5.7Zyla przewodu powinna Iy pozbawiona izolacji tylko na ditugc niezlednej do prawidiowego
pofaczenia z zaciskiem. Nie nalepozostawia nadmiaru dtugéci gotejzyty przed lub za zaciskiem.
6.Dlugas¢ zyt wprowadzonych do odbiornika lub aparatu powirnmaazliwiaé przylaczenie ich do
dowolnego zacisku.

7.Konce zyt przewodéw wprowadzonych do odbiornika, a nie wgystanych naley izolowa i
unieruchom.

8.Na zyly nalezy zatary¢é oznaczniki wykonane z materiatu izolacyjnego; raaxznikach umigié
symbolezyt zgodnie ze schematem. Oznaczniki nakéada lekki wcisk, aby nie mogly zsahsi¢ lub
spa&c¢ pod wikasnym gizarem.

5.1.10.0chrona przeciwporaeniowa

1.Przed przysgpieniem do prac budowlanych i instalacyjnych orazrakcie trwania tych prac nale
kontrolowa istniegce przewody instalacji elektrycznej na wypadek ‘apinia potencjatu
elektrycznego, niebezpiecznego dla zdrowigcia ludzkiego.

2.Przewody sieci ochronnej i uziemje¢ przyhczone do statych ugdzen elektrycznych lub
nieruchomych przedmiotéw metalowych naleiklada& w sposéb staty.

3.Uktadanie i 4czenie izolowanych przewodéw wieldowych, w ktérych jedna zyt spetnia funkcje
przewodu ochronnego, nalewykona wg wymaga podanych w pkt. 5.1.6. a ponadto
a)pohczeniasrubowe naley wykona srubami osrednicy co najmniej 10 mm ze stali odpornej na kgro
lub odpowiednio przed aizabezpieczonych,

b)pokiczeniasrubowe nalgy wykona w taki sposob, aby ponad nafie wystawaty co najmniej dwa
zwoje gwintusruby; naketke naleey odpowiednio mocno dokci¢ i zabezpieczy podktadk sprzysty
przed samoczynnym roZoieniem,

c)powierzchnie stykowe pgizen srubowych nalgy przed dokgceniem oczsci¢ i pokry¢ wazelirg
bezkwasow.

4.Zaciski ochronne natg wykona nastpujaco:
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a)zacisk ochronny powinien bya state przymocowany do chronionychadz i maszyn elektr. 44z
innych przedmiotéw olbfych dodatkow ochrory przeciwporaeniow,

b)zacisk ochronny powinien Bbytrwale oznaczony oraz 0i¢ sie barwg kontrastujcg z barvg
urzadzenia, do ktorego jest przymocowany,

c)zaciski ochronne powinny spetdisvymagania podane w pkt. 2.

5.0znakowania barwne naje wykonywa: wg "PN - 81/E - 05023 Uszlzenia elektroenergetyczne.
Oznaczenie barwami przewodoéw gotych oraz izolagfi ochronnych i zerowych w przewodach i
kablach." w naspujacy sposéb:

a)przewdd neutralny oraz przewo6d uziemggjuziemienia roboczego — oznaka@wzrwg jasnoniebiesk
b)przewody ochronne - oznakoéveombinacy barwy zielonej iz6ttej. Oznakowanie to realizowarzez
naniesienie przyleggych do siebie zielorditych paskéw o szerokoi od 15 do 100 mm kaly.
Izolacjazyt powinna by zabarwiona tak, aby na keach przewodu na diuga 15 mm jedna z barw
pokrywata co najmniej 30%, lecz nie goej niz 70%powierzchni, a druga pokrywata pozagtetesé
powierzchni przewodu,

c)kombinacja barw zielonej #6ltej nie mae by stosowana do innych celdw poza wymi@niem
przewodu petaicego funkcj przewodu ochronnego,

d)dopuszcza ei stosowanie barwnych tulejek izolacyjnych w przyjpadniemanosci zabarwienia
przewodow.

6.Monta urzadzen i aparatéw dodatkowej ochrony przeciwp@aiowej

a)Wszystkie stale ugdzenia i aparaty dodatkowej ochrony przeciwperdowej naley umocowa i
przylaczy¢ na state. Aparaty dodatkowej ochrony przeciwpenégowej naley umocowa za pomog $rub
lub wkretéw do tablic rozdzielczych lub ptyt motawvych.

b)przylczenia przewoddéw ochronnych i roboczych do Seikmych obwodéw aparatéw dodatkowej
ochrony przeciwpotgniowej naley wykona wytacznie poprzez zaciski¢zeniowe tych aparatow.
c)przewody ochronne w sieci, w ktorej zastosowagtyezniki przeciwporaeniowe rgnicowopgdowe,
nalezy izolowa jak przewody robocze. Przewodoéw roboczych nie walniemi& za wyhcznikiem ani
taczy¢ z przewodem ochronnym za lub przed agyhikiem.

d)gniazda wtyczkowe instalacji na nege obnzone ochronne powinny ¢iréznic od gniazd
wtyczkowych na nie obmone napicie robocze tak, aby wtyczki przyddw ruchomych na naggie
obnizone nie pasowaly do gniazd na rap nie obnione.

7.Proby montzowe

a)po wykonaniu instalacji i ugdzeh ochrony przeciwpota&niowej powinna by przeprowadzona préba
montaowa, tj.:

- ogledziny wykonanej instalacji dodatkowej ochrony piggmrazeniowej wraz z urgzeniami i
aparatami wchodymi w jej skiad,

- pomiary rezystancji uziemie - sprawdzenie skuteczéw ochrony przez samoczynne wgtenie
zasilania

b)na podstawie oglizin wykonanej instalacji dodatkowej ochrony przgmirazeniowej naley
sprawdzé, czy zostata ona wykonana zgodnie z dokumentachniczg i niniejszymi wymaganiami. W
szczegolnéci nalezy sprawdzé:

- prawidtlowa¢ polczen i przebiegu tras przewoddw ochronnych, - rodzajymiary poprzeczne
przewoddéw ochronnych oraz ja¥owykonanych paiczen i przylaczen,

- oznakowanie barwne przewodéw ochronnych,

- prawidtowai¢ umocowa urzadzen i aparatdw dodatkowej ochrony przeciwpamaiowej oraz ich
pofaczen z instalagj.

5.1.11. Monta rozdzielnic.
Montaz rozdzielnic wykoné zgodnie z PN-IEC 60364-5-51 i PN-IEC 60364-5-53

5.1.12.Préby montaowe
1.Po zakéczeniu robo6t elektrycznych w obiekcie, przed iclbiodem wykonawca zobowaany jest do
przeprowadzenia tzw. préb momtavych, tj. technicznego sprawdzenia jg&iovykonanych rob6t wraz z
dokonaniem potrzebnych badiapomiaréw (prac regulacyjno - pomiarowych) i pngim uruchomieniem
(.bieg luzem”) poszczegodlnych przewododw, instalagjizdzen, maszyn itp. Zakres prob moatavych
nalezy uzgodné z Inwestorem.
2.Wyniki prob montaowych powinny by ujete w szczego6towych protokotach lub udokumentowane
odpowiednim wpisem w dzienniku rob6t (budowy), staiy one m.in. podstagvodbioru rob6t oraz
podstawg do stwierdzenia przygotowania do pgada prac rozruchowych.
3.Zakres podstawowych préb maoiavych obejmuije :
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a)pomiar rezystancji izolacji instalacji, ktéry eaf wykon& dla kazdego obwodu oddzielnie od strony
zasilania; pomiaroéw natg dokond induktorem 500 V lub 1000 V; rezystancja izolanjerzona mgdzy
badan faz, a pozostatymi fazami pgdzonymi z przewodem neutralnym lub uziermigim nie mae by
mniejsza od:

-0,25 M2 dla instalacji 230 V,

-0,50 M2 dla instalacji 400 V,

b)pomiar rezystancji izolacji odbiornikow; rezyst@m izolacji silnikéw, grzejnikéw itp. Mierzona
induktorem 500 V nie me@ by mniejsza od 1 I,

c)sprawdzenie ggtosci przewodéw ochronnych w tym gléwnych i dodatkowycpohczen
wyréwnawczych

d)sprawdzenie skuteczém ochrony przez samoczynne wytenie zasilania

e) sprawdzenie dziatania ydzer ochronnych rénicowo-pradowych

f) badanie urgdzenia piorunochronnego

g) pomiar nagzenia égwietlenia

4.Z préb montaowych naleéy sporadzi¢ protokot.

5.Po pozytywnym zak@zeniu wszystkich badai pomiaréw obgtych prébami montaowymi naley
zahczy¢ instalacje pod nagtie i sprawda, czy:

- punktyswietlne g zahczane zgodnie z zatonym programem,

- w gniazdach wtyczkowych przewody fazowedektadnie dalczone do wiciwych zaciskow,

- silniki obracag sic we wiaciwym kierunku.

5.1.13. Koordynacja robét elektrycznych z innymi rdotami
1.Koordynacja robét budowlano - moatavych poszczegdlnych rodzajéw powinna: ldpkonywana we
wszystkich fazach procesu inwestycyjnego, paszy od projektowania, a skozywszy na rozruchu i
przekazaniu do eksploatacji. Koordynacjalezy obja¢ réwniez projekty organizacji budowy i robot,
0g6lne harmonogramy budowy oraz dazalizacji ( wykonawstwa ) inwestycji. Wykonywaniebét
koordynow& na biegaco z kierownikiem budowy — przedstawicielem genergb wykonawcy i
kierownikami robo6t poszczegoélnych rodzajow.
2.0g6lny harmonogram budowy powinien o#aé zakres oraz terminy rozpagza i zakdiczenia
poszczegolnych rodzajéw robot lub ich etapéw i poen by tak uzgodniony, aby zapewniat
prawidlowy przebieg zasadniczych robét ogélnobu@dowth, a rownoczeie umaliwiat technicznie i
ekonomicznie prawidiowe wykonawstwo robot spedatiznych (' w tym i elektrycznych ). Ogélny
harmonogram budowy powinien stanéwiodstaw do opracowania szczeg6towych harmonogramoéw
robét elektrycznych.

5.1.14. Inne uwagi montaowe
We wszystkich kwestiach nie giych w niniejszej specyfikacji, niejasém powinna wyjdniaé
dokumentacja projektowa. Wszystkie nadal niejasieeskie nalgy rozstrzygd w oparciu o
obowigzujace przepisy wykonawcze i odpowiednie Normy.

6.6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
1.6.1. Zasady kontroli jakdsci robét
Celem kontroli rob6t édzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazomg
jakosé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgtkontrok i jakos¢ materiatéw i zapewnia odpowiedni system
kontroli wigczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezidne do
przeprowadzenia bafla

2.6.2. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiarytty przeprowadzone zgodnie z wymogami norm. W przypadlly normy
nie obejmuj jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomazna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przezyimera.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub batiaWykonawca powiadomi lkyniera o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiatubadania, Wykonawca przedstawi nénge ich
wyniki do akceptacji Inyniera.

3.6.3. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi kopie raportéw z wynikami bafigak najszybciej.
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4.6.4 Badania prowadzone przez lzyniera
Dla celéw kontroli jakéci i zatwierdzenia, Izynier uprawniony jest do dokonywania kontroli, perainia
probek i badania materiatowzodta ich wytwarzania i zapewniona medzie wszelka potrzebna do tego
pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

7.7. OBMIAR ROBOT
Jednostki obmiaréw robét ;
1m dla uktadania przewodoéw, rur, listew i koryttalacyjnych
lkpl. dla wykonanych i odebranych rozdzielnic
1szt.  dla osprtu elektroinstalacyjnegogézniki, gniazda )
1szt.  dla montau opraw

8.8. ODBIOR ROBOT
Odbioér robét zgodnie z Warunkami Ogélnymi Odbiorwb@t opartymi jest na procentowym
wykonaniu danej instalacji w higcym okresie rozliczeniowym. Przeréb procentowy lasta jest w
konsultacji z Inspektorem Nadzoru i potwierdzanpodiednim protokotem.

9.9. PRZEPISY ZWIAZANE

1.9.1. Normy
PN-EN 12464-1:2004 &ietlenie wretrz swiattem elektrycznym
PN-IEC 60364 -4-41 Instalacje elektryczne w  obiekta budowlanych. Ochrona
przeciwporaeniowa
PN-IEC 60364 -4-43 Instalacje elektryczne w obiektdoudowlanych. Ochrona przedagem
przetzeniowym
PN-IEC 60364 -4-46 Instalacje elektryczne w obiektebudowlanych. Ochrona zapewnia
bezpieczéstwo. Odiczanie i §czenie
PN-IEC 60364 -4-443  Instalacje elektryczne w ofsiek budowlanych. Ochrona przed
przepeciami
PN-IEC 60364 -5-51 Instalacje elektryczne w obiektabudowlanych. Dobér i monta
wyposaenia elektrycznego
PN- IEC 60364 -5-53 Instalacje elektryczne w otdek budowlanych. Dobér i mornta
wyposaenia elektrycznego. Aparaturgckeniowa i sterownicza
PN-IEC 60364 -5-537 Instalacje elektryczne w ofsiek budowlanych. Dobér i morita
wyposaenia elektrycznego. Ugdzenia do odjczania izolacyjnego htzenia
PN- IEC 60364 -5-54 Instalacje elektryczne w otsieR budowlanych. Dobér i morita
wyposaenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne
PN- IEC 60364 -6-61 Instalacje elektryczne w olsiektbudowlanych. Sprawdzanie odbiorcze

= PN-IEC 60364 -7-701 Instalacje elektryczne w kigieh budowlanych. Wymagania
dotyczice specjalnych instalacji lub lokalizacji. Pomiezatia wyposzone w wang lub/i basen
natryskowy.

2.9.2 Inne dokumenty
9.2.1 Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Roludowlano — Montzowych, Instalacje
Elektryczne wydanie aktualne.
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